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Cel Projektu

Wdrozenie w przedsiebiorstwie i wprowadzenie na rynek innowacyjnej ustugi i rozwigzan technologicznych dzieki
wzmochieniu wspoipracy z firmg Norweskg oraz ograniczenie nierownosci spotecznych w obrebie Europejskiego
Obszaru Gospodarczego

Partnerstwo z Norweska firmga STABLE AS Cele szczegotowe Projektu:

\ v innowacyjne zintegrowanie technologii morskich
stabilizowanych platform z technologig pomiarow radarowych
ptakow migrujgcych

v wdrozenie w firmie nowej innowacyjnej ustugi badania ptakow
migrujgcych z uzyciem stabilizowanego radaru
/ ornitologicznego na statkach




Przechyly statkdw badawczych w zaleznosci od stanow morza
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Sea State 2 (Wind speed Bft 2-3)
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Stabilizacja radarow
ornitologicznych:
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« Zwiekszenie stanu
wiedzy o
charakterystyce
migracji ptakow w
wyzszych stanach
morzatj. od 3do 4w e -
Skali Douglasa '

Poprawie jakosci
wynikow badan

ptakdw migrujgcych
w stanach morza do [’
4 w Skali Douglasa '

Mozliwo$¢ realizacii )
badan z wiekszg

czestotliwoscig

probkowania

poprzez mozliwosc¢

prowadzenia badan

w wyzszych stanach

Fot. Marcin Dyduch
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Zadanie 1.

Opracowanie projektu i wykonanie platformy stabilizujgcej radary ornitologiczne oraz konstrukcji tgczacej platforme z
systemem radarowym
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Zadanie 1.

Opracowanie projektu i wykonanie platformy stabilizujacej radary ornitologiczne oraz konstrukcji tgczacej platforme z
systemem radarowym
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Zadanie 2.

Badania jednostki stabilizowanego radaru ornitologicznego przez niezalezny instytut badawczy
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Zadanie 2.

Badania jednostki stabilizowanego radaru ornitologicznego przez
niezalezny instytut badawczy

Cel badan: Okreslenie poprawnosci stabilizacji radarow ornitologicznych przez platforme
stabilizujgcg w warunkach zblizonych do naturalnych.

Realizacja badan:

* wykonano 2 serie pomiarow po 10 minut dla kazdego stanu morza od 1 do 5
proba 1 — stan morza 1, powiew, 1-6 km/h, wysokosc fali 0,0-0,1 m.
proba 2 — stan morza 2, wiatr staby, 7-11 km/h, wysokosc¢ fali 0,1-0,5 m,
proba 3 — stan morza 3, wiatr umiarkowany, 12-29 km/h, wysokosc fali 0,5-1,25 m,
proba 4 — stan morza 4, wiatr dosc silny, 30-39 km/h, wysokosc¢ fali 1,25-2,5 m,
proba 5 — stan morza 5, wiatr silny, 40-50 km/h, wysokosc¢ fali 2,5-4,0 m.

* W czasie badan anteny radarow rotowaty z predkoscig 24 RPM.

* wykorzystano dwa dwuosiowe inklinometry dynamiczne, ktore mierzyty katy
wychylenia ptaszczyzn dolnej | gornej w platformie stabilizujgcej, doktadnosc
pomiarow katow wychylen w osiach Pitch i Roll: < 0.03° (Typical);
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Zadanie 2.

Badania jednostki stabilizowanego radaru ornitologicznego przez niezalezny instytut badawczy

Tabela 1. Btad RMS - peten przebieg
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Wydatki inwestycyjne - Zakup radarow ornitologicznych




Zadanie 3.
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Wydatki inwestycyjne — aktualizacja oprogramowanie 3BROS CONTROL do funkcjonalnosci uzycia w innowacyjnej ustudze
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Zadanie 3.

Wydatki inwestycyjne - Zakup auta transportujgcego
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Nagrania z testu morskiego

BRAK STABILIZACJI
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Nagrania z testu morskiego

STABILIZACJA




i IBIRI
Przewm_lywana charakterystyka SBHLD
stabilizowanego systemu

Predicted characteristics of and measured characteristics of
3Bird Radar Offshore System
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ZESPOL. BADAWCZY
REJSU TESTOWEGO:

Krzysztof Gajko
specjalista ds.
procesu stabilizacji
radarow

Barbara Gawlak
analityk radarowy

Jacek Ksepko

specjalista ds.
danych radarowych

Pawet Malczyk
ornitolog, cztonek
Komisji Faunistyczne|
Sekcji Ornitologicznej
— PTZOOL
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. Fot. Arttf Nigmezyk- Pawet Miniuk
analityk radarowy




POMIAR OSIAGNIECIA
WSKAZNIKOW
PROJEKTU:

OFERTA
PRZEDSIEBIORSTWA
W ZAKRESIE USLUGI

MONITORINGU
PTAKOW
MIGRUJACYCH Z
WYKORZYSTANIEM
PLATFORMY
STABILIZUJACEJ NA
STATKACH
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